Zatgcznik nr 1 do SIWZ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
W ZAKRESIE WYMIANY WEWNETRZNYCH LINII ZASILAJACYCH
W.L.Z. W BUDYNKU ZAMKU UJAZDWSKIEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji.

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonania wymiany wewnetrznych linii
zasilajgcych w.l.z. w budynku Zamku Ujazdowskiego Centrum Sztuki Wspétczesnej w
Warszawie ul. Jazdow 2, ktére zgodnie z dokumentacjg techniczng pt. Analiza i ocena
spetnienia warunkéw bezpieczenstwa uzytkowania w zakresie instalacji elektrycznych
wykonang przez Biuro Projektowo-Badawcze ARHEAD w pazdzierniku 2012r. — nie spetniajg
wymagan aktualnie obowigzujacych przepisow i nie zapewniajg mozliwosci rozbudowy
instalacji odbiorczej w przysztosci.

Nazwy i kody: grup robot, klas robot i kategorii robot:
Kod CPV: 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

Zatgcznikiem do niniejszej specyfikacji jest schemat ideowy rozdzielnicy RG ze wskazanymi
w.l.z. do wymiany (Rysunek PW-01 Arkusze od 1 do 5).

1.2. Zakres robét objetych ST
Zakres robot:
=  Wykonanie projektu wykonawczego na podstawie dokumentacji przedstawionej przez
Zamawiajgcego;
= Wykonanie nowych tras kablowych, wraz z wykonaniem instalacji uziemien
wyréwnawczych;
= Dostawa i montaz nowych wewnetrznych linii zasilajacych;
» Przetagczenie starych w.l.z. na nowe w rozdzielnicy gtéwnej budynku i w rozdzielnicach
obiektowych;
= Demontaz starych w.l.z. oraz elementow starych tras kablowych;
=  Wykonanie pomiaréw elektrycznych nowych w.l.z.;
=  Wykonanie dokumentacji powykonawczej;

Uwagi do dokumentacji wykonywanej przez Wykonawce: Przy wykonywaniu projektu
wykonawczego nalezy uwzgledni¢é Ekspertyze techniczng w zakresie ochrony
przeciwpozarowej dla Zamku Ujazdowskiego, ktéra jest dostepna u Zamawiajgcego.
W projekcie powykonawczym Wykonawca poda miejsca przejS¢ wykonanych tras kablowych
przez strefy pozarowe.

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢ Dokumentacji Przetargowej w sktad ktérej
wchodzi réwniez przedmiar robat.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej ST
Wystepujace okreslenia w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami,
normami oraz definicjami.



1.4. Ogéine wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnosé
ze specyfikacjg techniczng, obowiazujgcymi normami i przepisami oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonanie robét musi odbywaé sie w Scistej wspdtpracy z administracjg obiektu, w
taki sposob oraz w takim czasie, aby roboty nie zakiécaty normalnej pracy Centrum Sztuki
Wspdtczesne.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw

Przy wykonywaniu robét mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby o witasciwosciach
uzytkowych umozliwiajgcych spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. |
pkt. | ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacjach technicznych oraz w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robdét powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegotowe informacje o zrédle produkcji, zakupu materiatéw i urzadzen przewidywanych
do realizacji robo6t wiasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty.

Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robot przechowywaé
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze oswiadczenia dotyczace
wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2.2. Stosowane rozwiagzania i materiaty dla realizacji zadania inwestycyjnego.
Roboty obejmuja wykonanie :
= nowych tras kablowych pionowych w szachtach elektrycznych oraz czesciowo nowych
tras poziomych;
» wykonanie instalacji potaczeh wyrbwnawczych;
= wykonanie nowych w.l.z. wg. Specyfikacji ponizej;
» przetgczenie w RG i w rozdzielnicach obiektowych starych wiz na nowe;
» demontaz i utylizacja starych wiz oraz elementéw tras kablowych;
»= wykonanie pomiarow rezystancji izolacji, impedancji petli zwarcia;
= wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Nr.poz. Specyfikacja robét jm llosé

1 Trasy kablowe wewnetrzne kpl. 1,0
1.1 Dostawa i montaz drabinek kablowych szer. 300mm mb. 280,0
1.2 Dostawa i montaz drabinek kablowych szer. 100mm mb. 160,0
1.3 Wykonanie uziemien wyréwnawczych dla tras kablowych kpl. 1,0

2 Utozenie nowych wewnetrznych linii zasilajacych kpl. 1,0
2.1 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Sala Zygmuntowska mb. 160,0
2.2 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Szacht A, Parter, Piwnica, Kino mb. 80,0
2.3 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Zasil. Parter mb. 120,0
24 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Szacht A, 1 Pietro, Poddasze mb. 230,0
2.5 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Szacht C, Parter, WLC, RO1 mb. 120,0
2.6 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Holl wej, komunikacja mb. 80,0
2.7 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - O$wietl. Zewn. mb. 20,0
2.8 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - Piwnica, R2, Kawiarnia mb. 45,0
2.9 Dostawa i montaz - YKY 5x35mm2 - 2 Pietro mb. 260,0
2.10 Dostawa i montaz - YKY 5x70mm2 - TTB-D. Pietro 1 mb. 150,0
2.11 Dostawa i montaz - YKY 5x50mm2 - Szacht C - Poddasze, 1 Pietro, mb. 220,0




2.12 Dostawa i montaz - YKY 5x25mm2 - Winda potudniowa mb. 120,0
2.13 Dostawa i montaz - YKY 5x25mm2 - Winda pdinocna mb. 280,0
2.14 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - F26.1 mb. 50,0
2.15 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - F26.2 mb. 40,0
2.16 Dostawa i montaz - YKY 5x50mm2 - Quchnia artystyczna mb. 110,0
2.17 Dostawa i montaz - YKY 5x70mm2 - Wentylatornia mb. 80,0
2.18 Dostawa i montaz - YKY 5x25mm2 - Patio dziedziniec mb. 80,0
2.19 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - RWC mb. 60,0
2.20 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - Szacht A - RTV mb. 45,0
2.21 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - F34.5 mb. 50,0
2.22 Dostawa i montaz - YKY 5x10mm2 - F34.6 mb. 50,0

3 Demontaz starych wewnetrznych linii zasilajacych mb. 2500,0

4 Pomiary powykonawcze w.l.z. kpl. 1,0

5 Wykonanie projektu wykonawczego wymiany w.l.z. kpl. 1,0

Wszystkie w/w materialy musza posiada¢ odpowiednie atesty albo/ i certyfikaty
dopuszczajgce do obrotu i stosowania.

2.3. Skladowanie materiatéw

Wszelkie materialy powinny by¢é skladowane w sposéb zapobiegajgcy ich
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie ich wiasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Materiaty stosowane do wykonania niniejszego zadania sktadowane bedg w
pomieszczeniu wskazanym przez Zamawiajgcego.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien by¢é zgodny z
wymaganiami okreslonymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych
rodzajow robét.

W przypadku braku odpowiednich ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna
jest akceptacja sprzetu przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach
przewidziano mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu, wykonawca uzgodni z inspektorem
nadzoru wybor sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji
umowy lub kontraktu mogg by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i
niedopuszczone do realizacji robot.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogodlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakos$ci i
wytrzymatosci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice, agregaty pradotwoércze
itp.) mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wtasciwego
dziatania. Nalezy je =zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)



4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu,
ktore jakie nie wptyng niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatéw.

4.2. Transport materiatéw na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu urzadzen i materiatéw, niezbednych do wykonania robét objetych specyfikacjg
techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiaty przed przemieszczaniem w
taki sposéb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i wyladowania
oraz sktadowania materiatdw nalezy przestrzegaé¢ zalecen wytwércy.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét i ich zgodnosé z
STWIOR oraz kosztorysem.

ST zawierajg ogdélne wymagania wykonania i odbioru robot. Odstepstwa moga
dotyczy¢ jedynie zastgpienia zaprojektowanych materiatdow, w wypadku niemoznosci ich
uzyskania, przez inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci.
Wszelkie zmiany i odstepstwa nie mogg powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnej i
uzytkowej instalacji. Jezeli dotyczg zmiany materiatéw i elementéw okreslonych w STWiOR
na inne, nie moga powodowac¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Wartosci nie podane
w projekcie sg wartosciami normatywnymi, a w razie niescistosci Wykonawca jest
zobowigzany do zadania pytania uscislajgcego projektantowi lub inwestorowi.

5.2. Kolejno$¢ wykonywania roboét
Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robot.

5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania jej
realizacji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego wykonanych robét.

5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowac przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
oraz otoczenia. Wykonawca winien unikaé uszkodzen oraz ucigzliwosci dla osob
postronnych, ktére wynikng¢ moga z hatasu i ograniczen w komunikacji. Wykonawca musi
utrzymywac teren budowy w stanie zgodnym z przepisami BHP.

5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca  zobowigzany jest do  przestrzegania  przepisbw  ochrony
przeciwpozarowej i utrzymywac sprawny sprzet wymagany przez odpowiednie przepisy na
terenie budowy. Materialy musza by¢ sktadowane zgodnie z przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich. Za wszelkie straty spowodowane pozarem, ktory byt
wynikiem realizacji robot odpowiada ich wykonawca.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos¢ zastosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ ewentualnego

pobierania probek i badania materiatdw i robdét. Do obowigzkéw wykonawcy nalezy
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przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego programu zapewnienia
jakosci zawierajgcego wykaz uzywanego sprzetu i narzedzi, sposob i procedure
przeprowadzania pomiarow i badan, sposéb postepowania z materiatami, itp.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci
instalacji, a zwtaszcza robét zanikajgcych. W miare postepu robét wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw
instalaciji.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzic:

» zgodnos¢ wykonania instalacji ze specyfikacjgq techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zaakceptowanymi przez Zamawiajgcego, a takze zgodnos¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,

= jakos¢ wykonania instalacj;

» zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami;

W przypadku nie zadowalajgcej jakosci robot lub uzytych materiatdw wykonawca
bedzie musiat wykona¢ na wtasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalaciji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng i specyfikacjg
techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych,
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego,
przedmiar robo6t powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do wykonania roboét
podstawowych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych. Spis dziatow
przedmiaru robot powinien przedstawia¢ podziat robét w danym obiekcie wedtug Wspdinego
Stownika Zaméwien. Dalszy podziat przedmiaru robét nalezy opracowac wedtug systematyki
ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach
zawierajacych normy naktadéw rzeczowych.

Tabele przedmiaru robét powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace
robotom podstawowym.

Ogdlne zasady obmiaru robét dotyczga umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robét wykonywanych zgodnie z
dokumentacjq projektowsq i specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robdt. Powiadomienie powinno nastgpi¢
na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiarow jest
niezbedna do udokumentowania wykonanych robdét ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych.
Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach w podanym przedmiarze lub w
specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Korekta ewentualnych btedéw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego
wystgpienia wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po
porozumieniu z zamawiajacym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét nie stanowi inaczej.

Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierownik budowy.



Podstawa dokonywania obmiaréw, okre$lajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji, jest przedmiar rob6t, bedacy integralng czescig dokumentacii
projektowe;.

Jednostkg obmiarowa jest :
= [m] dla przewodow i niektorych elementdow osprzetu elektroinstalacyjnego
montazowego
» [szt] dla zastosowanych niektorych elementow instalacji i niektorych elementéw
osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego
» [kpl] dla urzadzen;

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Wystepujg nastepujgce rodzaje odbioréw: odbior czesciowy, odbidér etapowy, odbiér
robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbiér koncowy, odbiér po okresie rekojmi,
odbiér ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbiér instalacji i urzadzeh
technicznych. Zasady odbiorow robot moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbiodr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czesci robdt zanikajgcych oraz ulegajacych zakryciu takie jak uktadanie
przewoddw pod tynkiem itp. musza by¢ zgtaszane przez wykonawce do odbioru przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot
Odbioru nalezy dokona¢ zgodnie z obowiazujgcymi normami, oraz odpowiednimi
zarzadzeniami i przepisami.

Po zakohczeniu prac odbioru korncowego robot powinna dokonaé komisja w sktadzie:
= przedstawiciel inwestora,
= przedstawiciele wykonawcy odpowiedzialni za projektowanie i kierowanie robotami,
» konserwator systemu,

Komisja w w/w sktadzie powinna wykona¢ m.in. nastepujace czynnosci :
= sprawdzenie uzytych materiatdw w zakresie zgodnosci z projektem i normami,
» sprawdzenie jakosci wykonania instalacji i jej zgodnos¢ ze specyfikacjq oraz
dokumentacjg powykonawczg;

Zadanie protokotu ze sprawdzenia wykonania pomiaréw elektrycznych;

W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji
wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastepujgce dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Robdét o zgodnosci wykonania robot ze specyfikacjg
techniczng i obowigzujgcymi przepisami,
2) Dokumentacje Powykonawczg podpisang przez osoby posiadajgce odpowiednie
uprawnienia projektowe;
3) Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiaréw,
4) Certyfikaty, aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci na urzadzenia i wszelkie inne
wyroby zastosowane w instalacji;

9. ROZLICZENIE ROBOT



Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedg na podstawie Swiadectw pfatnosci
wystawionych przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przejsciowe swiadectwa ptatnosci sg wystawiane przez wykonawce i akceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego na podstawie ,Wykazu robét wykonanych czesciowo".

Podstawg ptatnosci bedg ceny jednostkowe poszczegdinych pozycji zawarte w
kosztorysie ofertowym, bedacym zatgcznikiem do umowy. Zasady rozliczania i ptatnosci za
wykonane roboty okre$lone zostang w umowie na wykonanie robot.

Podstawg rozliczenia robot (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez
wykonawce za jednostke obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu.

Cena ta bedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich
materiatow uzytych do budowy instalacji alarmowej objetej dokumentacjag techniczng, uzycie
sprzetu i wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.



