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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
W ZAKRESIE WYMIANY ROZDZIELNICY GLOWNEJ BUDYNKU
ZAMKU UJAZDWSKIEGO

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonania wymiany rozdzielnicy gtéwnej prod.
Schrack Technik dla budynku Zamku Ujazdowskiego Centrum Sztuki Wspétczesnej w
Warszawie ul. Jazdéw 2.

Nazwy i kody: grup robot, klas robot i kategorii robot:

Kod CPV: 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
Kod CPV: 31200000-8 Aparatura do przesytu i eksploatacji energii elektrycznej

1.2. Przedmiot i zakres robét objetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét przy wykonaniu wykonania wymiany rozdzielnicy gtéwnej prod.
Schrack Technik dla budynku Zamku Ujazdowskiego Centrum Sztuki Wspétczesnej w
Warszawie ul. Jazdow 2.

Zakres robot:

=  Wykonanie projektu wykonawczego rozdzielnicy w uzgodnieniu z producentem #j.
firmg Schrack Technik.

Odtaczenie istniejgcych kabli i demontaz starej rozdzielnicy.

Dostawa nowej rozdzielnicy na miejsce instalacji, montaz do podtoza.
Podtaczenie transformatora.

Podtgczenie rozdzielnicy z transformatorem za pomoca szynoprzewodu.
Podtaczenie kabli do odptywow rozdzielnicy.

Préby mechaniczne po zainstalowaniu.

Protokét Badania Wyrobu.

Wykonanie dokumentacji powykonawczej i instrukcji manewrowej.
Szkolenie upowaznionego przedstawiciela Uzytkownika.

Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ Dokumentacji Przetargowej w skfad ktorej
wchodzi rowniez przedmiar robat.
1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej ST

Wystepujace okreslenia w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami,
normami oraz definicjami.



1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz ich zgodnosé
z zatwierdzong dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczna, instrukcjami producentéw
elementéw instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Przy wykonywaniu rob6ot moga byé stosowane wytgcznie wyroby o wtasciwosciach
uzytkowych umozliwiajgcych spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. |
pkt. | ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacjach technicznych oraz w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robot powinien przedstawic inspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegotowe informacije o zrédle produkciji, zakupu materiatéw i urzgdzen przewidywanych
do realizacji robét wtasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty.

Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robé6t przechowywaé
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace
wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2.2. Stosowane rozwiazania i materiaty dla realizacji zadania inwestycyjnego.

Roboty obejmujg dostawe i montaz rozdzielnic RG prod. Schrack Technik oraz
wymiane szynoprzewodu 1000 A pomiedzy transformatorem a rozdzielnicg RG.

Projektuje sie instalacje rozdzielnic firmy Schrack Technik typu MODUL 4000TTA
wraz z wyposazeniem, z wytgcznikami MO, MC oraz roztgcznikami bezpiecznikowymi typu
SL firmy Schrack.

Rozdzielnie systemu MODUL 4000TTA sg kombinacjami przetestowanych w zakresie
badan typu zestawow (TTA) zgodnie z normg IEC EN 60439-1.
Badania typu zostaty przeprowadzone w uprawnionym certyfikatem laboratorium.

Pola spetniajg wymagania testéw na:
» warto$¢ znamionowa pradu zwarcia
* granica wzrostu temperatury

* skutecznos¢ przewodu ochronnego
» wentylacja i drogi uptywu pradu

* opornosci izolaciji

* dziatanie mechaniczne

» stopien ochrony



Dane techniczne dla oferowanej rozdzielnicy MODUt 4000TTA:

Szyny gtdéwne
Normy

Temperatura otoczenia °C

Wilgotnos¢ wzgledna %
Sposob ochrony Klasa ochrony

Stopien ochrony

Izolowane napiecie znamionowe

Izolacja zespotow

Znamionowe napiecie pracy Ue
Czestotliwosé znamionowa Hz
Znamionowy prad zwarciowy lcw
Rozmiary mm wysoko$¢é

In 1000 A

| EC/EN 60439-1, PN-EN 60439-1
35 (wartos¢ srednia dla 24h)
50 dla 40 °C

|, uziemienie

IP31

Ui 1000V

/3

690V

40 - 60 Hz

65 kA (1's)

= 2100, gtebokos¢ 600

Pokrycie powierzchni stalowych galwanizacja elektrolityczna, wykanczanie poprzez

malowanie proszkowe Kolor RAL 7035, jasno szary

Charakterystyka rozdzielnic MODUL 4000TTA

POLE ZASILAJACE z wylacznikiem MO1

technika wysuwna

= wykonamia w wersji 1
* w celach pomiarowych zamontowano pomiedzy podiaczeniem
a wylacznikiem przekladnild pradowe

Wymiary

+ szerokosc pola 800 mm
= wysokos pola 2000 mm, cokad 100

Obszar podlaczeniowy

+ przewody podlaczane z dolu

Przedmal
N
gliwrych

Frzedzid aparatiw—




& INFORMACJE OGOLNE
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Charakterystyka wylgcznikow MO




Parametry elektryczne

MO

110 236

Wielkosé : |

Typ

MO 110 236

Prad znamionowy In przy 40 st.C ( 50/60 Hz ) : 1000A

Znamionowe napiecie robocze Ue: do 690V AC
Znamionowe napiecie izolacji Ui: 1000 V
Dopuszczalna temperatura otoczenia: -25/+70 st. C
Dopuszczalne obcigzenie ( 55-70 st.C ) 1000A
Straty mocy przy In: 210W ( zabudowa wysuwna )
Czasy dziatania

Zatgczanie: 35 ms
Wylgczanie: 34 ms
Zalgczanie elektr.( przez cewke zat. ): 100 ms
Wytaczanie ekektr.( przez wyzwal.nap. ): 73 ms
Wytaczanie elektr. ( przez bezzwt. wyzwal.podnapiec. ): 73 ms
Wylaczanie przez wyzwalacz MO zwarciowy: 50 ms

Zywotnos¢:

Mechaniczna ( bez przegladdw ): 5000 cykili

( z przegladami ): 10000 cykli
Elektryczna ( bez przegladow ): 2000 cykii

( z przegladami ): 10000 cykli
Czestosc¢ taczen: 60 cykli/godz.
Wyzwalacz MO ETU 25B

Naj

wazniejsze cechy:

DANE TECHNICZINE

Regulowana ochrona prred przecaZeniem 7 charakterystyka czasu opdrnienia It ta= 10 sekund przy 6 x |s

Krotlawwioczne raber piecrenle zwarcowe regulowane w zzkrese od 1,75 12x b

Serrwincrne raberpiecenie rwarciowe usiawione na siale na 0 x In, maks, 55 KA,
Wymianmy modul pradu znamionowego umoziwisjgcy =zybkie dostosowanie do wymaganych pradow w instatac]
2 1ym s3mym Zagewnienie ochrony prrecigzeniowe; od 100 A do 6300 A

Wika

Syonalizacis proycryny wynwolenia za pomocy diody LED

inik przecigZenia

Moziwosc testowania wyzwalacza
Regulac)a funkcj ochronnych poprzer koduigoy prelgornik obrotowy

QFl;'_ owary stopien berwiadnosci dla QCNromy pred prrecisEenesm

charaktenystyka prrecigienia | krotkomw o

nia selektywnasci do podigczonych z

Frrefaca

gostosow

Pamigd termicrna jako zaberpiecenie przed ponowrym wruchomieniem po wyzwoleniu

Dotgczane | regulowane zabez pieczenie pzewodu neutralnego

Modut zabezpecrenis ziemnozwarcowego z oddreinie ustawiang funkog alarmu | wyzwalaniz

Zigcre kbomunikach, funkcia pomizrowa Plus, rigcre zewnetromych modulow jako opcia lub do pomiejsrego ramoniowania
Lapis zdarren | proycoyn wynwoleniz do analizy specyfiki biedow

£ lunkcjq pomiarows maziwe s§ rozszezone funkecje ochronne

Opcjonalny wysw ietlscr o silnym kontrascie z regulaclg kgila odcrytu

Reguiacja funkch ochronnych poprer kodujacy paelgornik obrotowy lub suwak



Charakterystyka wyfacznik ow MC

MC1 MC 2 MC 3 MC 4

Przewiduje sie zastosowanie wytacznikow MC z wyzwalaczami do ochrony urzadzen i
kabli o ponizszych parametrach:

e Regulacja pradu roboczego Ir
e regulacja pradu zwarciowego /i
e rzeczywisty pomiar wartosci i pamiec¢ termiczna

Whytgczniki sg w technice stacjonarnej o nastepujgcych parametrach elektrycznych:
MC3- technika stacjonarna le- 630A Icu=Ics=100kA z wyzwalaczem elektronicznym



OPIS SYSTEMU - POLA DO ROZEACZNIKOW LISTWOWYCH

- INFORMACJE OGOLNE

&F SCHRACK INFO

Pola odplywowe dla rozlacznikow bezpiecznikowych SASIL

» odphywy z rozlacznikami bezpiecznikowymi SASIL do 630 A
+ w technice wiykowej albo jako montaz stacjonarny

» montaz picnowy lub poziomy

» wowersj 3-biegunowej

+ podlaczenie preewodow z gory lub z dotu

Pola odplywowe dla rozlacanikaw listwowych NH

= odphywy z roztacznikami listwowymi NH

= montaz stacjonarny

* montaz picnowy

* dostap bezposredni lub po otwarciu drewi

* wwersji 3-biegunowe] {rozlgczanie 1- lub 3-polowe)
+ podigczenie przewodow z géry lub z dolu




& ROZACINIKI BEZPIECZNIKOWE LISTWOWE SECUR NHO0O,1,2, 3

DO SYSTEMU 100/185 mm - INFORMACJE OGOLNE

'—_—'I-W'I=I..h-.'."- =—=lh.-

N | O RS

& 7GODNOSE Z NORMAMI
VDE 0660 czest 107/EN 60 947-3MEC 60947-3

& ZALETY | MOZLIWOSCI
# Pelna achrona przed dotykiem w kaddel pazyc)l mziacenika
= Wykonanie 2 rozlaczaniem 1- | 3-polowym
= Podigcrenia kabli: gora / dot
= Wersja z elektroniczng kontroly przepalenia widadis bezpiecznikowe)
= Styk do monitorowania pozycH poknywy

= Szerck wybor akcesoniow proylaczeniowych
- zaciski do kabli: okrgghych | selctorowych Cu | Al oraz elastyczmych szyn miedzianych
= zacisk podwidijny, do podigczenia dwoch kabli na fazg Cu / Al
= racisk typu V-klema

= Mailiwodf whudowania przekdadnika pradowego
= pomiar pracu jest modlhwy we wazystkich fazach
= latwy do zamontowania
- przskiadniki pradowe dla wazystkich typowych praddw




Specyfikacja elementéw rozdzielni RG

| ZESTAWIENIE ELEMENTOW ROZDZILNICY GLOWNEJ RG - CSW ZAMEK UJAZDOWSKI

Lp. Opis Nr. Katalogowy PGR Jedn. llos¢
1 POLE NAROZNE 650X650 DO600X600 TTSC200606 4073 szt. 2
2 | Rama gorna/dolna SxG=425x600mm TTSFB0406- 4073 szt. 3
3 | Zestaw montazowy do MC4 3p szt. 3
S=425mm,m.stacjonarny TTMN4304-- 4073
4 | Rama gérna/dolna SxG=600x600mm TTSFB0606- 4073 szt. 10
5 Rama goérna/dolna SxG=800x600mm TTSFB0806- 4073 szt. 3
6 | Zestaw montazowy do MO3 3p szt 3
S=800mm,stacjonarny/wysuwny TTMI3308-- 4073
7 | Profile pionowe ramy wysko$¢ 2000mm TTSFH200-- 4073 szt. 16
8 | COKOL DO POLA NAROZ. 600X600 TTAP01066C 4073 szt. 2
9 szt. 10
Zestaw montazowy pola dla NH,WxS=2000x600mm TTSML0608- 4073
10 | Zestaw montazowy pola dla MO/MC4,z regulacjg, szt. 6
gtebokosci TTSMIB20-- 4073
11 | Drzwi IP55 gérne i dolne WxS=640x600mm TTSDMCO0606 4073 szt. 10
12 | Wspornik poprz. G=600 mm TTSFS060-- 4073 szt. 16
13 | Drzwi IP55 gérne i dolne WxS=640x425mm TTSDMCO0604 4073 szt. 3
14 | Drzwi IP55 gérne i dolne WxS=640x425mm TTSDMC0604 4073 szt. 10
15 szt. 10
Drzwi lewe wentylowane IP30 WxS=640x600mm TTSDMLV606 4073
16 | Drzwi lewe IP30 WxS=640x425 TTSDMLV604 4073 szt. 3
17 szt. 3
Drzwi lewe wentylowane IP30 WxS=640x800mm TTSDMLV608 4073
18 | Sciana tylna IP30 WxS=2000x425mm TTSWV2004- 4073 szt. 3
19 | Sciana tylna IP30 WxS=2000x600mm TTSWV2006- 4073 szt. 10
20 | Sciana tylna IP30 WxS=2000x800mm TTSWV2008- 4073 szt. 3
21 | Pokrywa gérna petna IP55 SxG=425x600mm TTSPTC0406 4073 szt. 3
22 | Pokrywa gérna petna IP55 SxG=600x600mm TTSPTC0606 4073 szt. 10
23 | Pokrywa gérna petna IP55 SxG=800x600mm TTSPTC0806 4073 szt. 3
24 | Cokdt 100mm 800x600mm SxG TTAP010806 4073 szt. 3
25 | Cokét 100mm 425x600mm SxG TTAP010406 4073 szt. 3
26 | Cokdt 100mm 600x600mm SxG TTAP010606 4073 szt. 10
27 | Zestaw tgczacy pole/pole TTAC0000-- 4073 szt. 15
28 | Wspornik PE/PEN TTBSP000-- 4073 szt. 63
29 | Profil poprzeczny do wspornika szyn gtéwnych szt. 12
S=800mm TTBBB080-- 4073
30 [ Izolator tylny 1600 4p TTBSB164-- 4073 szt. 40
31 | Profil poprzeczny do wspornika szyn gtéwnych szt 12
S=425mm TTBBB040-- 4073
32 | Profil poprzeczny do wspornika szyn gtéwnych szt 40
S=600mm TTBBB060-- 4073
33 | Wspornik szyn gtéwnych 1600A 3p (L1,L2,L3) TTBSB163-- 4073 szt. 20
34 | Sciana boczna 2000x600 WxG TTAW2006-- 4073 szt. 3
35 szt. 10
Przegroda formy 3b pola IP31/55,g=600mm,s=600mm TTPLO600-- 4073
36 | Przegroda oddzielajaca przedziat aparatowy/szyn szt. 3
gtéwnych TTPBMBO0608 4073
37 | Przegroda oddzielajaca przedziat aparatowy/szyn szt. 3
gtéwnych TTPBMB0604 4073




38 | Przegroda oddzielajaca przedziat szt. 6
kablowy/podtgczeniowy TTPBCB0802 4073

39 | Przegroda oddzielajaca przrzedziat szt. 3
podtaczeniowy/szynowy TTPNBCB042 4073

40 | przegroda szt. 3
oddz.przedz.wytacznika/kablowy,s=425mm,g=600mm TTPNMCBO04- 4073

41 | Ostona tylna do MO S=800mm TTPIBMCB68 4073 szt. 3

42 | Przegr.oddz.prz.kom./prz.kom. TTPMMB0804 4073 szt. 3

43 | Przegroda szt. 3
oddz.przedz.aparatowy/wytacznika,s=425mm,g=600mm TTPMMB0404 4073

44 | Ost.na przestrz.podt.w p.zas. TTPC0608-- 4073 szt. 3

45 | Ost.na przestrz.podt.w p.zas. TTPC0604-- 4073 szt. 3

46 | Roztacznik listwowy 160A 3p 70mm?+M8,system szt. 46
100mm S1332350-- 4833

47 | Wktadka topikowa NH00.400V AC/160A ISP00160-- 4825 szt. 140

48 | Roztacznik listwowy 160A 3p 70mm?+M8,system szt 46
100mm S1332350-- 4833

49 | Roztacznik listwowy 250A/NH1 3p M10/185mm S1330970-- 4833 szt. 1

50 | Rozlgcznik listwowy 400A/NH2 3p M10/185mm S1330980-- 4833 szt. 5

51 | Licznik energii czynnej DIZ 3X230/400 5/1A SO MGDIZ005-- 4391 szt. 7

52 | Przektadnik pradowy na szyne i kabel 30x10mm 400/5A szt. 21
TAR3D MG954040-- 4398

53 | Rozlacznik bezpiecznikowy Tytan Il 63A 3p 1S504702-A 4824 szt. 10

54 . . . szt. 10
Wkiadki bezpiecznikowe ,komplet 3 szt.3x6A do Tytan Il 1S504712-A 4824

55 | Wkiadka topikowa NH1.400V AC/250A ISP01250-- 4825 szt. 51

56 | Wkiadka topikowa NH2.400V AC/400A ISP02400-- 4825 szt. 15

57 | Wytacznik kompaktowy MC3 3p 400A 50kA,wyzwalacz szt. 2
typ AE MC340232-- 4967

58 | Protec klasa I+1I (B+C) TNS 275V/25kA 1S211340-- 4956 szt. 2

59 | Analizator parametrow sieci NA96 szt 2
96x96mm,natablicowy MGF39000-- 4395

60 szt. 2
Modut rozszerzen M-BUS dla analizatora NA96,NA96+ MGF3900B-- 4230

61 | MO13POL 1250A 66kA WYSUWNY PODtACZENIE szt 3
POZIOME MO112336-- 4970

62 szt. 2
Elementy uktadu SZR PPBZ21WYGE

63 szt. 2
Elementy uktadu SZR MC225231--

64 szt. 2
Elementy uktadu SZR MC299763--

65 szt. 2
Elementy uktadu SZR MC299832--

66 szt. 1
Elementy uktadu SZR MC294543--

67 kpl. 1
Szynoprzewody od trafo do rozdzielni RG

68 | Prace zwigzane z montazem i podtgczeniem rozdzielni kpl. 1

RG

Potaczenie miedzy transformatorem a rozdzielnicag przyjeto jako szynoprzewod

miedziany otwarty zamontowany na istniejgcej konstrukciji.




Nie przewiduje sie w tym etapie montazu uktadu do kompensacji mocy biernej z
uwagi na brak mozliwosci doboru takiego urzadzenia. Po zainstalowaniu rozdzielni i
wykonaniu kompletu pomiaréw nalezy rozdzielnie wyposazy¢ dodatkowo w ten uktad.

Wszystkie w/w urzgdzenia oraz wszelkie materiaty musza posiada¢ odpowiednie
atesty albo/ i certyfikaty dopuszczajagce do obrotu i stosowania.

2.3. Sktadowanie materiatow

Wszelkie materiaty i urzgdzenia powinny by¢ sktadowane w sposob zapobiegajacy
ich zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie ich wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikdow atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenhstwa przeciwpozarowego.

Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w oryginalnych opakowaniach, w
nienastonecznionych pomieszczeniach, z dala od materiatdw chemicznych, zracych i zrédet
intensywnie wydzielajgcych ciepto.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z
wymaganiami okreslonymi w szczegbétowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych
rodzajow robot.

W przypadku braku odpowiednich ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna
jest akceptacja sprzetu przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach
przewidziano mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu, wykonawca uzgodni z inspektorem
nadzoru wybor sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji
umowy lub kontraktu moga by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i
niedopuszczone do realizacji robot.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i
wytrzymatosci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice, agregaty pradotworcze
itp.) mozna uruchomié dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wiasciwego
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowofane.



4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu,
ktére beda okreslone w projekcie organizacji robét oraz jakie nie wptyna niekorzystnie
na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w szczegdtowej specyfikacji technicznej, jezeli gabaryty lub
masy elementdéw konstrukcyjnych lub urzadzen wyposazenia wymagaja
specjalistycznego sprzetu transportowego.

4.2. Transport materiatéw na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu urzadzen i materiatdéw, niezbednych do wykonania robét objetych dokumentacijg
techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiaty przed przemieszczaniem w
taki sposob aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i wytadowania
oraz sktadowania materiatdw nalezy przestrzega¢ zalecen wytwoércy.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio
przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu
budowy.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogdélne zasady wykonywania robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét i ich zgodnos$é z
STWIOR , kosztorysem oraz zatwierdzong do realizacji dokumentacjg techniczna.

ST zawierajg ogélne wymagania wykonania i odbioru robét oraz polecenia Inspektora
Nadzoru. Odstepstwa mogg dotyczy¢ jedynie zastgpienia zaprojektowanych materiatéw, w
wypadku niemoznosci ich uzyskania, przez inne materiaty lub elementy o zblizonych
charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa nie mogg powodowac obnizenia
wartosci funkcjonalnej i uzytkowej instalacji. Jezeli dotyczg zmiany materiatow i elementéw
okreslonych w STWIOR na inne, nie mogg powodowa¢ zmniejszenia trwatosci
eksploatacyjnej. Projekt zawiera wszystkie informacje stuzace do wykonania instalacji w
obiekcie zgodnie z jego przeznaczeniem. Wartosci nie podane w projekcie sg wartosciami
normatywnymi, a w razie niescistosci Wykonawca jest zobowigzany do zadania pytania
udcislajgcego projektantowi lub inwestorowi.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania robot

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do akceptaciji projekt
wykonawczy, projekt organizacji i harmonogram robot.

5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania jej
realizacji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego wykonanych robaot.



5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac przepisy dotyczgce ochrony srodowiska
oraz otoczenia. Wykonawca winien unika¢ uszkodzen oraz ucigzliwosci dla oséb
postronnych, ktore wynikngé moga z hatasu i ograniczen w komunikacji. Wykonawca musi
utrzymywac teren budowy w stanie zgodnym z przepisami BHP.

5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw ochrony
przeciwpozarowej i utrzymywac sprawny sprzet wymagany prze odpowiednie przepisy na
terenie budowy. Materiaty muszg by¢ sktadowane zgodnie z przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich. Za wszelkie straty spowodowane pozarem, ktory byt
wynikiem realizacji rob6t odpowiada ich wykonawca.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakos$¢ materiatéw i
urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego
pobierania probek i badania materiatow i robét. Do obowigzkéw wykonawcy nalezy
przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego programu zapewnienia
jakosci zawierajacego wykaz uzywanego sprzetu i narzedzi, sposéb i procedure
przeprowadzania pomiaréw i badan, sposob postepowania z materiatami, itp.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci
instalacji, a zwtaszcza robot zanikajgcych.

W miare postepu robét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentow instalacii.

Wykonanie odnosnych préb powinno by¢ niezwtocznie odnotowane w dzienniku
budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzié:

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi zmianami
zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami szczegdtowymi,
instrukcjami producentdw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,

- jakos¢ wykonania instalacji;

- spetnienie przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych poziomow
sygnatu oraz jego jakosci;

- zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami;



W przypadku nie zadowalajgcej jakosci roboét lub uzytych materiatdw wykonawca
bedzie musiat wykona¢ na wtasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng i specyfikacjg
techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych,
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego,
przedmiar robét powinien zawierac¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot
podstawowych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych. Spis dziatéw
przedmiaru robét powinien przedstawiaé podziat rob6t w danym obiekcie wedtug Wspolnego
Stownika Zamowien. Dalszy podziat przedmiaru robot nalezy opracowac wedtug systematyki
ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach
zawierajgcych normy naktadoéw rzeczowych.

Tabele przedmiaru robét powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajgce
robotom podstawowym.

Ogodlne zasady obmiaru robét dotycza uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres robét wykonywanych zgodnie z
dokumentacja projektowa i specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robét. Powiadomienie powinno nastgpi¢
na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiaréw jest
niezbedna do udokumentowania wykonanych robét ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych.
Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach w podanym przedmiarze lub w
specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Korekta ewentualnych btedoéw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego
wystapienia wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po
porozumieniu z zamawiajacym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét nie stanowi inacze;.

Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierownik budowy.

Podstawg dokonywania obmiardow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoélnych pozycji, jest przedmiar robét, bedacy integralng czescig dokumentacii
projektowe;.

Jednostkg obmiarowa jest :

- [m] dla przewoddw i niektorych elementéw osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego
- [szt] dla zastosowanych niektorych elementow instalacji i niektorych elementow
osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego

- [kpl] dla urzadzen;



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Wystepujg nastepujace rodzaje odbiorow: odbior czesciowy, odbiér etapowy, odbior
robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbiér koncowy, odbiér po okresie rekojmi,
odbiér ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbidr instalacji i urzadzen
technicznych. Zasady odbioréw robot moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czesci robdt zanikajgcych oraz ulegajacych zakryciu takie jak uktadanie
przewodow pod tynkiem itp. muszg by¢ zgtaszane przez wykonawce do odbioru przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot
Odbioru nalezy dokona¢ wedtug :

Normy zwigzane z WT (Prawo Budowlane) :
PN-IEC 364-4-481;

PN-IEC 60364-4-41;

PN-IEC 60364-4-42;

PN-IEC 60364-4-46;

PN-IEC 60364-4-47;

PN-IEC 60364-4-443;

PN-IEC 60364-4-482;

PN-IEC 60364-5-51;

PN-IEC 60364-5-53;

PN-IEC 60364-5-54;

PN-IEC 60364-5-56;

PN-IEC 60364-5-523;

PN-IEC 60364-5-537;

PN-IEC 60364-6-61;

PN-84/E-02033;

Odpowiednie zarzadzenia i przepisy PBUE;

Po zakonczeniu prac odbioru korncowego robot powinna dokonaé komisja w skfadzie:
- przedstawiciel inwestora,
- przedstawiciele wykonawcy odpowiedzialni za projektowanie i kierowanie robotami,
- konserwator systemu,

Komisja w w/w sktadzie powinna wykona¢ m.in. nastepujgce czynnosci :
- sprawdzenie uzytych materiatéw w zakresie zgodnosci z projektem i normami,
- sprawdzenie jako$ci wykonania instalacji i jej zgodno$¢ z projektem,

Zadanie protokotu ze sprawdzenia:
- wykonania pomiaréw elektrycznych;
- wykonania pomiaréw toréw transmisyjnych;
- sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich elementow systemu;



W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji do eksploataciji
wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

1. Oswiadczenie Kierownika Robdt o zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg
techniczng i obowigzujgcymi przepisami,

2. Dokumentacje Projektowg z naniesionymi poprawkami powykonawczymi,

3. Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla przedmiotowych robét),

4. Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiaréw,

5. Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzgdzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w
instalacji (systemie),

6. Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi, programowania i konserwacji
zainstalowanych urzadzen.

7. Deklaracje zgodnosci.

8.4. Szkolenie

Wyznaczone przez Uzytkownika osoby zatrudnione w obiekcie powinny by¢
zapoznane z dziataniem rozdzielnicy gtéwnej i poszczegdlnych jej podzespotow. Szkolenie
powinien przeprowadzi¢ wykonawca instalacji. Udziat w szkoleniu powinien zostac
potwierdzony na pismie, ktére zostaje dotgczone do akt osobowych pracownika.

8.5. Dokumentacja

Uzytkownikowi nalezy przekazac :
- dokumentacje powykonawczg;
- instrukcje manewrowg;
- ksigzke eksploatacyjno-serwisowg;

9. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedg na podstawie swiadectw ptatnosci
wystawionych przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przejsciowe Swiadectwa ptatnosci sg wystawiane przez wykonawce i akceptowane
przez inspektora nadzoru inwestorskiego na podstawie ,Wykazu rob6t wykonanych
czesciowo".

Podstawg ptatnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozyciji zawarte w
kosztorysie ofertowym, bedacym zatgcznikiem do umowy. Zasady rozliczania i ptatnosci za
wykonane roboty okreslone zostang w umowie na wykonanie robét.

Podstawg rozliczenia robét (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez
wykonawce za jednostke obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu.

Cena ta bedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie wszystkich
materiatow uzytych do budowy instalacji alarmowej objetej dokumentacjg techniczna,
uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robat.



